
 
 

Disciplina:Sistemas Automáticos em Hidráulica e Pneumática Código:EMC 410040 

Área(s) de Concentração: Projeto de sistemas mecânicos 

Carga Horária Total:30 horas  N° de Créditos:2 

Teórica:30 h Classificação: Eletiva 

Prática:0 Bimestre (s): 1º 

Prof. Victor Juliano De Negri, Dr.Eng. 

 

Pré-requisitos: 

Código Disciplina 

Não há  

 
Ementa: 

Introdução à modelagem de sistemas: Fundamentos da modelagem de sistemas, Modelos empregados 
na automação industrial, Sistemas mecatrônicos. Automação industrial pneutrônica: Introdução à 
pneumática, Fundamentos da álgebra Booleana, Principais componentes dos comandos pneutrônicos, 
Controladores lógicos programáveis, Projeto de comandos combinatórios, Projeto de comandos 
sequenciais. Projeto de sistemas automáticos: Conceituação e modelagem de sistemas automáticos. 
Métodos para projeto de sistemas automáticos. Rede de Petri Canal/Agência, Métodos de análise e 
síntese utilizando Rede C/A. 

 
Programa: 

PARTE I – INTRODUÇÃO À MODELAGEM DE SISTEMAS 
1 – Introdução 
2 – Fundamentos da modelagem de sistemas 
3 – Modelos empregados na automação industrial 
4 – Sistemas mecatrônicos 
PARTE II – AUTOMAÇÃO INDUSTRIAL PNEUTRÔNICA 
1 - Introdução à pneumática 
2 - Fundamentos da álgebra Booleana 
3 - Principais componentes dos comandos pneutrônicos 
4 - Controladores lógicos programáveis 
5 - Projeto de comandos combinatórios 
6 - Projeto de comandos sequenciais (GRAFCET) 
PARTE III – PROJETO DE SISTEMAS AUTOMÁTICOS 
1 - Conceituação e modelagem de sistemas automáticos 
2 – Métodos para projeto de sistemas automáticos 
3 – Rede de Petri Canal/Agência 
4 – Métodos de análise e síntese utilizando Rede C/A 

 
Critério de Avaliação: 

- 1 prova sobre as partes I e II do programa 
- 1 prova sobre a parte III do programa 
- 1 projeto teórico-experimental 
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